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Ozet

Robotik sistemler programlanabilen, belirli gorevleri otonom veya yari
otonom olarak yerine getirebilen, mekanik, elektronik ve yazilimdan olusan,
otomasyon ve yapay zeka unsurlarini bir araya getiren sistemlerdir. Yalnizca
dretim siireglerinde degil; hayatin bir¢ok alaninda kullanilir hale gelen
robotik sistemler, endiistriyel iiretimden saglik hizmetlerine, tarimdan uzay
aragtirmalarina kadar oldukea genig uygulama alanlarina sahiptir. Bu ¢aligmada
robotik sistemlerin genel tanitimi, robotik sistemler mesleginin mevcut ve
gelecekteki olasi durumlart ile yiiksekogretim kurumlarindaki lisans ve 6n
lisans diizeyindeki robotik programlarinin incelenmesi gergeklestirilmistir.
Ayica, robotik sistemlerin genel Ozellikleri, bilesenleri, kullamm alanlari,
avantajlar1 ve geligmeler ele alinmistir.

1. Giris

Thtiyag ve gereksinimlerin artmasina karsin kaynaklarin azalmasi, farkls
tretim teknolojilerinin kullanilmasini gerekli hale getirmis; teknolojinin
hizli geligmesiyle beraber kas giicline dayali itiretim faaliyetleri yerini
makinelesmeye birakmistir. Bunun neticesinde de daha onceleri insan eliyle
yapilan iglemler bugiin robotlarla gergeklestirilir olmustur.

Endiistri 4.0 tiretim ve imalat siireglerinde djjitallesme, otomasyon ve veri
aligverigini temel alan sanayi devrimidir. Endiistri 4.0 ile biligim teknolojileri
ile endiistrinin bir araya getirilmesi amaglanmis olsa da esasinda bu devrimin
altinda yatan motivasyon az isgiyle kaliteli iirlin elde etme ve insanin
beden giiciinden degil; beyin giiciinden faydalanma istegidir. Endiistri 4.0
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ile verimli, hatasiz, yenilik¢i ve diisiik maliyetli Griinlerin iretilebilmesi
saglanmug; akalli fabrika kavrami ortaya ¢ikmistir. Akilli fabrika, iretimde
dijital teknolojilerin kullanildigy, siirecin dijital teknolojilerle entegre edildigi,
tretimde yer alan tiim cihaz, makine ve ekipmanlarin birbirlerine baglanarak
haberlesebildigi bir tiretim modelidir. Bunu tesis etmenin yolu da iiretimde
robotik sistemlere yer vermektir.

Robot sistemleri, iiretim gorevlerini yerine getirmek ve {retim
verimliligini optimize etmek amaciyla kullaniimaktadir. Giintimiizde ise
yalnizca iiretim siireglerinde degil; hayatin bir¢ok alaninda robotik sistemleri
gormek miimkiindiir.

Robotik sistemler teknoloji ve miihendislik disiplinlerinin birlesimiyle
ortaya ¢ikan, giiniimiiz {iretim siireglerinde otomasyon ve yapay zeka
unsurlarini bir araya getirerek yenilik¢i ¢oziimler olarak ortaya ¢ikan 6nemli
bir konu halini almugtir. Bu siirecin basit makinelerle bagladig; giintimiizde
ise karmagik algoritmalar, sensorler ve aktiiatorler kullanilarak yiiksek
diizeyde otonomi ve etkilegim yetenegine sahip robotlarin geligtirilmesiyle
devam ettigi goriilmektedir.

Robotik sistemler, endiistriyel tiretimden saglik hizmetlerine, tarimdan
uzay aragtirmalarina kadar oldukga genis uygulama alanlarina sahiptir.
Bu sistemlerin sagladigi avantajlar, verimliligin artirilmasi ve maliyetlerin
diigtirtilmesi gibi ekonomik faydalarin 6tesinde insan yasam kalitesini
tyilestirmesine de katkilar saglamaktadr.

Robotik sistemlerin gelisimi sadece teknolojik ilerlemelerle smnurlt
degildir. Bu alanda kargilagilan etik ve toplumsal sorunlar, robotlarin insan
i glicliniin yerini almasi, mahremiyet, giivenlik ve bagimlilik gibi konular,
derinlemesine ele alinmasi gereken hususlardandir. Ornegin; otomasyon
sistemlerinin ig giicli tizerindeki etkileri ve igsizlik riskleri, toplumda genis
yanki ve kaygi uyandirmaktadir. Ayrica, robotlarin karar verme siireglerinde
seffaflik ve hesap verebilirlikleri hem miihendislik hem de etik agisindan kritik
oneme sahiptir. Bu bakimdan robotik sistemlerin yalmzca teknolojik bir
bagari olarak gortilmemesi gerektigi; ayni zamanda toplumsal bir doniigtime
neden olacak bir arag olabilme potansiyeli barindirdigi vurgulanmalidir.

Alan yazinda robotik sistemlerin gesitli agilardan incelendigi, ¢caligmalarda
agirlikli olarak robotik sistemlerin belirli bir amag, alan veya sektor igin
tasarimi ve kullanimi konularina odaklamildigi goriilmektedir.

Akbaba ve Giindogdu (2023), telepresence robotlart inceledigi ¢aligmada
giinliik iglemlere uyarlanmaya ¢aligilan telepresence robotlarin yayginlagmaya
bagladigini, telepresence robotlar aracihigiyla yagh bireylerin iletisim
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kabiliyetlerinin gelistigini ve evde gegirdikleri zamanin kalitesinin arttigini,
engelli bireylerin bakimlarin1 kolaylagtirdigini, evde daha uzun zaman
gecirmek durumunda kalan bu bireylerin sosyallesme stireglerine olumlu
etkilerinin oldugunu belirtmiglerdir. Sivri (2023), yaptigi aragtirmada
kiitiiphanelerdeki robotik sistemlerin kullanim 6rneklerini incelemig; robotik
sistemlerin kiitiiphanelerde birgok gorevi yerine getirebilecegini, robotlarin
gorev almasiyla aranan kitaba erisimde Kkiitiiphaneciye olan ihtiyacin
azalacagini, konugma yetenegine ulagan robotlarin kullanicilarin taleplerini
alarak 6nerilerde bulunabilecegini ifade etmistir. Isik vd. (2021), hayvancilikta
robotik sistemlerin kullanimlarini incelemis; tam otonom akilli iftlikler
agisindan yapay zeka ve robotik biliminin birlikte kullanilmasinin 6nemine
deginmiglerdir. Gorglin (2018), robotik sistemlerin lojistik siireglerdeki
iglevlerini inceledigi ¢aliymasinda ¢ok uzak olmayan yakin bir gelecekte
lojistik alaninda robotik sistemlerin hayati ve vazgecilmez bir konuma
gelecegi degerlendirmesinde bulunmugtur. Kural ve Atug (2010), tirolojide
robotik cerrahi uygulamalarini derledikleri galiymada 2010 yili itibariyle
robotlarin cerrahi teknolojiye dahil olmasinin yeni bir gelisjme oldugunu,
ancak cerrahideki kullanim alanlarinin hizla arttigint bildirmislerdir. Ozfirat
(2009) galigmasinda madencilikte robotik sistemlerin kullanimini aragtirmus;
yeraltindaki risk barindiran bolgelerde robotik sistemlerin kullanildigina
ve madencilik alaninda yeralti {iretim noktalarinda operatorsiiz robotik
sistemlerin i§ giivenligini arttirmast agisindan 6nemli olduguna vurgu
yapmugtir. Pege vd. (2020) aragtirmasinda 2 tekerlekli kendini dengeleyebilen
robotik sistem tasarimi ve kontrol yontemleri iizerine odaklanmug, tasarlanan
robotik sistemin kendini dengeye getirebildigi sonucuna ulagmustir.

2. Calismanin Amaci

Bu ¢aligmada robotik sistemlerin genel tanitimi, robotik sistemlerle ilgili
mesleklerin gelecegi ve yiiksekogretim kurumlarindaki robotik programlarin
incelenmesi  gergeklestirilmigtir.  Konuyu incelemek amaciyla galigma
kapsaminda agagidaki sorulara yanit aranmugtir;

Robotik sistem nedir?

o Robotik sistemlerin bilesenleri nelerdir?

o Robotik sistemlerin kullanim alanlar1 nelerdir?
o Robotik sistemlerin avantajlari nelerdir?

o Robotik sistemlerdeki gelismeler nelerdir?

Robotik sistemlerle ilgili mesleklerin mevcut ve gelecekteki olasi
durumlari nelerdir?
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Yiiksekogretim kurumlarinda bulunan robotik lisans ve 6n lisans
programlar1 nelerdir?

3. Robotik Sistemler

Robotik sistemler programlanabilen, belirli gorevleri otonom veya
yar1 otonom olarak yerine getirebilen, mekanik, elektronik ve yazilimdan
olugan sistemlerdir. Bu sistemler gevresiyle etkilesim kurarak bilgi toplayan,
topladig: bilgileri igleyen, bunun neticesinde gesitli islemler gergeklestirebilen
makinalardir.

Genellikle insanlar tarafindan programlanan ve belirli kurallar ¢er¢evesinde
caligabilen robotik sistemlerin yani sira yapay zeka kullanarak 6grenme
yetenegine sahip robotik sistemler de bulunmaktadir.

Ozellikle giiniimiiziin en popiiler teknolojik kavramlarindan olan yapay
zeka ile geligim gosteren robotik sistemlerin gelecekte hayatimizda daha gok
yer alacagi, yalnizca iiretim siireglerinde degil giinliik rutin islemlerde de
daha ¢ok kullanilacagini1 sdylemek miimkiindiir.

Robotik sistemlerin bilegenleri, buna bagli olarak kullanim alanlar
tarklilik gostermektedir. Bu boliimde robotik sistemlerin bilegenleri, kullanim
alanlari, avantajlar1 ve robotik sistemlerdeki gelismeler ele alinmugstir.

3.1. Robotik Sistemlerin Bilesenleri

Robotik sistemler, karmagik sistemler olmasina kargin temelde 5
bilesenden meydana gelmektedir; mekanik sistemler, algilama sistemleri,
kontrol sistemi, gii¢ kaynag: ve aktiiatorler. Bu bilesenler robotlarin hareket
etmesini, hareket ettigi gevreyi algilayabilmesini, kendisinden beklenen
gesitli gorev ve iglevleri yerine getirmesini saglayan bilegenlerdir.

Mekanik sistemler, robotun fiziksel yapisini olugturan govde,
kollar, bacaklar, eklemler ve hareket mekanizmalar1 pargalarindan
olugmaktadir. Govde, robotun ana yapisidir ve diger tiim bilegenleri
destekler. Kollar, bacaklar, eklemler ve hareket mekanizmalari,
robotun hareket etmesini saglamasinin yani sira hareket kabiliyet ve
sinirliliklarini belirleyen unsurlardir.

Algilama sistemleri, robotun kamera, lidar, ultrasonik sensor,
dokunma sensorii ve GPS gibi algilayicilar vasitasiyla gevresi hakkinda
bilgi toplayabilmesini saglar. Bu veriler mesafe, 151k veya sicaklik
verileri olabilir.

Kontrol sistemi yazilim ve donanimdan olugur. Kontrol sisteminde
robot hareketlerinin planlanmasi, karar verme siiregleri ile robot
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davraniglarinin ve hareketlerinin yonetilmesi gergeklesir. Robotun
beyni olarak isimlendirilen mikroiglemcide tiim iglemler kontrol edilir
ve diger bilesenlerle iletigim saglanir. Sensorlerden gelen veriler iglenir;
bu veriler robotun istenilen gorevleri yerine getirmesini saglayacak
sekilde anlamli hale getirilir.

Gii¢ kaynagi, robotun ¢aliymasi i¢in gerekli olan enerjiyi saglayan
birimdir. Gii¢ kaynagi olarak genellikle pil, giines enerji paneli
veya harici enerji sistemleri tercih edilmektedir. Gii¢ kaynaklart
robotlarin mobil veya sabit olmasina gore farkliik gostermektedir.
Mobil robotlarda pil veya batarya; sabit robotlarda ise gii¢ kaynag:
kullanilmaktadr.

Aktiiatorler mekanik, elektrikli, hidrolik veya pnomatik motorlarla
mekanik yapi sistemine gii¢ saglayan ve hareket kazandiran cihazlardir.

3.2. Robotik Sistemlerin Kullanim Alanlari

Robotik sistemlerin glintimiizde bir¢ok sektorde ¢esitli  gorevleri
yapmak tizere kullanildigr = goriilmektedir. Teknolojik  gelismelerle
beraber robotik sistemlerin kullanimi da artmustir. Dahast endiistride ilk
kullanilmaya baglandiginda rutin iglemleri gergeklestiren robotlar artik
robotik sistemlere doniigmiistiir. Bunun neticesinde daha karmagik iglemleri
gergeklestirilebilen, yalnizca bir ig i¢in degil bagka iglemleri gergeklestirmek
tizere de programlanabilen, tek bagina veya insanlarla ig birligi i¢inde ve yan
yana ¢aligabilen kolaboratif robotlar (cobot) gerek iiretimde gerekse diger
alanlarda daha goriiniir olmugtur. Dahasi; 6nceleri yalnizca fabrikalardaki
tretim siireglerinde yer alan robotik sistemler artik giinliik hayatta da
kullanilmaya baglanmustir.

Endiistri, saglik, uzay ve askeri alanda; ev ve servis islemlerinde robotik
sistemlerin kullanimina rastlamak miimkiindiir. Ornegin; endiistride {iretim
stireclerine iliskin montajlama, kaynak yapma, boyama ve kalite kontrol
islemlerinde kullamilabilmektedir. Saglk sektortinde robotik sistemlerin
kullamim 6rnekleri meveuttur. Oyle ki; cerrahi islemlerde kullanilan robotlar,
robotik cerrahi isminde alan yazinda kendine yer bulmustur. Bunlarla
birlikte uzay aragtirmalarinda da kegif ve aragtirma yapmak amaciyla robotlar
kullanilmaktadir. Askeri alanda arazi kesti, bomba imhasi ve giivenlik
devriyesi gibi iglemlerde robotik sistemlerden faydalanilmaktadir. Evlerde
kullanilan temizlik ve mutfak robotlar1 ise yogun, yorucu ve stresli ig
temposuna sahip bireylerin hayatlarini kolaylastirir niteliktedir. Ayrica, yash
veya bakima muhtag bireylerin hizmetlerini saglamak amaciyla da robotlarin
kullanildigr gortilmektedir.
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3.3. Robotik Sistemlerin Avantajlari

Dogrudan ve dolayh bir¢ok avantaji olmasina kargin robotik sistemlerin
genel olarak avantajlari su sekildedir;

Verimlilik, tiretkenlik ve kalite: Insanlarin aksine robotlarin kesintisiz
caligabilmesi sayesinde tiretkenlik ve iiretim kapasitesi arttirilmig olur.
Robotlar, ozellikle tekrarlayan iglemlerde hizli ve hatasiz iglem yapma
kabiliyetlerine sahiptirler. Boylece islemlerde hata azalir; tretim
islemlerinde tutarhilik, verimlilik ve kalite artar.

Giivenlik: Robotlarin tehlike barindiran islemlerde insanlarin yerine
kullanilmasiyla olast risklerin minimize edilmesi ve insan sagliginin
korunmasi saglanir. Ayrica insan hayati igin tehlikeli olan yiiksek 1s1,
radyasyon veya kimyasal riskler i¢eren ortamlarda da kullanilarak ig
kazalar1 6nlenmis olunur.

Esneklik: Robotlar1 ¢esitli gorevleri ve siiregleri yerine getirip
gerceklestirmek i¢in tasarlamak ve programlamak miimkiindiir.
Cok amaglh kullanima uygun olan robotlar, farkli sektorlerde farkl
gorevleri gergeklestirebilir.

Maliyet: Robotik sistemler, insana olan ihtiyact azaltacagr igin
maliyetlerin  diigiiriilmesine de katki saglar. Bununla birlikte
insana oranla daha diigiik hata orani ve uzun siire ayn1 hassasiyette
caligabilme kabiliyeti neticesinde tiretim siireglerinde malzeme israfini
da minimize eder.

3.4. Robotik Sistemlerdeki Gelismeler

Robotik sistemler makine, mekatronik, bilgisayar, yazilim, kontrol ve
otomasyon miihendisliklerini biinyesinde barindirmaktadir. Bu alanlarda ve
teknoloji alanindaki geligmelere paralel olarak robotik sistemlerde de gelisme
goriilecektir.

Daha 6nceleri rutin islemler igin kullanilan robotik sistemlerin glintimiizde
tarkli bir noktaya evrildigi; kullanim alanlarinin giinden giine genisledigi
gozlenmektedir. Ozellikle yapay zekd alanindaki gelismeler, makinalar
diigtinebilir mi sorusuna yanit verir niteliktedir.

Cok uzak olmayan gelecekteki hedeflerden biri de robotlarin insan
seviyesine yakin zekaya sahip olmasidir. Yapay zeka alanindaki gelismeler,
bu siireci hizlandiracak en 6nemli etkenlerdendir. Bunun neticesinde daha
akalli robotlar1 daha sik gérmek miimkiin olabilir.
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Geligtirilen derin 6grenme ve makine 6grenmesi algoritmalarinin robotik
sistemlere entegre edilmesiyle robotlarin ¢evrelerini daha iyi tanimalar1 ve
anlamalari, yeni durumlar fark edebilmeleri, anomalileri belirleyebilmeleri,
buna uygun ¢ikarimlar yapabilmeleri ve karar verebilmeleri robotik sistemleri
giiglii kilacak o6zelliklerdendir.

Dogal dil isleme alanindaki gelismeler, kullanima agilan yapay zeka
teknolojileri ve uygulamalar1 neticesinde robotlarin insanlarla etkilesime
gegebilmelerinin yolu agilmig bulunmaktadir. Robotlarin insanlar1 anlamasi
ve hatta insanlarin duygu durumlarini belirleyerek buna uygun tepkiler
vermesi, giinliik yasantida robotlara daha sik rastlanacaginin ve onlarin
sosyal beceriler kazanabileceginin isaretleri olarak goriilebilir.

Daha hassas sensorlerle donatilan ve goriintii igleme yontemlerini
kullanan robotlar, ¢evrelerini daha iyl tanima imkanma kavugmug
olacaklardir. Bunun bir sonucu olarak robotlar etrafindaki objeleri daha iyi
tanty1p tespit edebilecek; boylece yiiksek bagarimli ve daha giivenli islemler
gergeklestirebileceklerdir.

Malzeme kalitesindeki iyilestirmeler, beraberinde robotlar1 meydana
getiren mekanik parcalarin daha hafif ve dayanikli olmasini saglayacaktir.
Ote yandan robotlarin modiiler tasarlanarak farkli gérevleri yerine getirecek
sekilde tretilmeleri ve bu yeterliliklere sahip olmalari kullanimlarinin
yayginlagmasina katki verecektir. Tiim bunlarin gelistirilmesi, iyilegtirilmesi,
diizenlenmesi ve tasarlanmasi, robotik sistemlerin bugiin kullanildigindan
daha genig bir alanda kullanilmasint miimkiin hale getirecektir.

4. Robotik Sistemlerle ilgili Mesleklerin Gelecegi

Teknolojik gelismeler, donemi igerisinde bazi mesleklere olan ihtiyaci
ortadan kaldirabilecegi gibi bazi yeni mesleklerin de ortaya ¢ikmasina neden
olur. Robotik sistemlerdeki gelismeler insan giiciine dayali islemlerin ortadan
kalkmasina sebebiyet verebilir. Ozellikle tekrarlayan islemlerde insanlarin
yerini robotlarin alacagini soylemek miimkiindiir. Fakat giiniimiizde
robotlarin heniiz biitiin islemleri tek bagina gergeklestirebilecek yeterliliklere
sahip olmadigini belirtmek gerekir. Bu bakimdan rutin iglemlerde robotlar
kullanilabilecek olsa da daha karmagik ve stratejik islemlerin insanlar
tarafindan gergeklestirilecegi, robotlarin insana ihtiyaci tamamen ortadan
kaldirmayacagi, ancak insanlarla i§ birligi igerisinde ¢aligabilecek bir ig
modelinin gelistirilebilecegi veya yeni i alanlarinin ortaya gikabilecegi ifade

edilebilir.

Robotik sistemlerin kullaniminin - yayginlagmasiyla gelecekte robot
miihendisi, robotik teknisyeni, robotik egitmeni, robotik uzmani, robotik
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etik uzmani, yapay zeka uzmanu, ig giicii analisti, otonom ara¢ miihendisi,
veri bilimci ve daha farkli mesleklerinin ortaya ¢ikabilecegi, bu mesleklere
olan ihtiyacin artacagi soylenebilinir.

Robotik sistemlerin hayatimiza girmesi ve i3 giicii piyasasinda
yayginlagmasiyla robotla ilgili mesleklerde dinamik bir siire¢ yasanacagi,
bu meslekleri yapmak isteyenlerin siirekli kendilerini gelistirmelerinin
gerekecegi vurgulanmalidir.

5. Yiiksekogretimde Robotik Programlar

Caligmada robotik sistemlerin tanitimlarinin yani sira yiiksekogretim
lisans ve on lisans diizeyindeki robotik programlarinin genel durumlarinin
incelenmesi de gergeklestirilmigtir. Bu amagla program sayilari ile kontenjan
ve yerlesen 6grenci sayilari verileri sunulmugtur.

Yiiksekogretim Kurulu (YOK) biinyesinde lisans ve 6n lisans diizeyinde
adinda robotik gecen birer program bulunmaktadir. Lisans diizeyinde
“Robotik ve Otonom Sistemleri Miihendisligi” programinda (YOK
Program Atlasi, 2024a); 6n lisans diizeyinde ise “Robotik ve Yapay Zeka”
programinda egitim-6gretim faaliyeti yiiriitiilmektedir (YOK Program
Atlasi, 2024b).

5.1. Lisans Programlar:

Lisans diizeyindeki Robotik ve Otonom Sistemleri Miihendisligi
programinn - bulundugu iniversite, kontenjan ve yerlesen Ogrenci
sayilart Tablo 1’de verilmigtir. Lisans diizeyinde yalnizca Istanbul Teknik
Universitesi’nde egitim verilmekte olup, Tiirkge ve Ingilizce olarak yiiriitiilen
programin toplam kontenjan ve yerlesen 6grenci sayist 82°dir.

Tablo 1. Robotik ve Otonom Sistemleri Miihendisligi Lisans Program: (2024)

Universite Kontenjan Yerlesen
Istanbul Teknik Universitesi (Ingilizce) 41 41
Istanbul Teknik Universitesi 41 41

Yiiksekogretim Kurulu Bagkani Prof. Dr. Erol Ozvarin “Kontrol
ve Otomasyon Miihendisligi” programimnin adini “Robotik ve Otonom
Sistemler Miihendisligi” olarak degistirilmesine yonelik  galigmalara
baglandigini bildirmesi sebebiyle her iki isimdeki program ¢aligmaya dahil
edilmistir (YOK, 2024). Yildiz Teknik Universitesindeki Kontrol ve
Otomasyon Miihendisligi programinin heniiz adinin degismedigi, Tablo 2
incelendiginde bu programda Tiirkge ve Ingilizce egitim verildigi, doluluk
oranininsa %100 oldugu goriilmektedir.
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Tablo 2. Kontrol ve Otomasyon Miihendisligi Lisans Programa (2024)

Universite Kontenjan Yerlesen
Yildiz Teknik Universitesi (Ingilizce) 57 57
Yildiz Teknik Universitesi 77 77

5.2. On Lisans Programlari

On lisans diizeyindeki Robotik ve Yapay Zeki programinin bulundugu
tiniversite, kontenjan ve yerlesen Ogrenci sayilarina ait veriler Tablo
3’te sunulmugtur. Programa ilk olarak 2024 yilinda 6grenci alinmaya
baglanmugtir. 6 farkli iiniversitede bulunan bu programdaki toplam kontenjan
sayist 203, doluluk orani ise %100°diir. Ayrica, Tirkge egitim verilen bu
programin tiimii ticretsiz ve 6rglin olarak devlet tiniversitelerinde faaliyet

gostermektedir.

Tablo 3. Robotik ve Yapay Zeki On Lisans Programa (2024)

Universite Kontenjan Yerlesen
Eskisehir Teknik Universitesi 32 32
Gaziantep Universitesi 40 40
Harran Universitesi 40 40
Kocaeli Universitesi 32 32
Sakarya Uygulamali Bilimler Universitesi 27 27
Trakya Universitesi 32 32

Robotik ve Otonom Sistemleri Miihendisligi ile Kontrol ve Otomasyon
Miihendisligi  lisans aksine, on lisans diizeyindeki
programlarin isimlerini heniiz degistirmedigi; 2024 itibariyle Kontrol
ve Otomasyon Teknolojisi adinda 28 programin bulundugu; bunlarin 2
tanesinin vakif tiniversitesinde (Tablo 4), 1 tanesinin de KKTC uyruklu
adaylar igin (Tablo 5) oldugu tespit edilmistir. Bunlar diginda yer alan 25
devlet tiniversitesindeki tiim programlarda (Tablo 6) Tiirk¢e dilinde orgiin
egitim verildigi ve genel kontenjanlar itibariyle programlarin tam olarak
doldugu belirlenmigtir.

programlarinin

Tablo 4. Vaksyf Universitelerindeki Kontrol ve Otomasyon Teknolojisi On Lisans

Program (2024)
Universite Kontenjan Yerlesen
Bagkent Universitesi (Burslu) 6 6
Bagkent Universitesi (%50 indirimli) 8 8
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Tablo 5. KKTC Uyruklular Igin Kontrol ve Otomasyon Teknolofisi On Lisans
Programa (2024)

Universite Kontenjan Yerlesen

Kocaeli Universitesi 1 1

Tablo 6. Deviet Universiteleri Kontrol ve Otomasyon Teknolojisi On Lisans Programa

(2024)
Universite Kontenjan Yerlesen
Akdeniz Universitesi 59 57
Artvin Coruh Universitesi 42 42
Balikesir Universitesi 37 37
Bilecik Seyh Edebali Universitesi 32 32
Burdur Mehmet Akif Ersoy Universitesi 42 42
Diizce Universitesi 37 37
Ege Universitesi 31 31
Gazi Universitesi 41 41
Gaziantep Universitesi 40 40
Iskenderun Teknik Universitesi 52 51
Istanbul Universitesi-Cerrahpaga 62 62
Kayseri Universitesi 54 54
Kirikkale Universitesi 54 52
Kurklareli Universitesi 32 32
Kocaeli Universitesi 54 53
Konya Teknik Universitesi 42 41
Manisa Celal Bayar Universitesi 54 53
Marmara Universitesi 52 52
Mersin Universitesi 42 42
Necmettin Erbakan Universitesi 22 22
Nevsehir Hact Bektag Veli Universitesi 32 31
Pamukkale Universitesi 42 42
Sinop Universitesi 32 31
Tekirdag Namik Kemal Universitesi 42 42
Zonguldak Biilent Ecevit Universitesi 37 36




Mebmet Fatih Karaca | 11

6. Sonug

Bu ¢aligmada robotik sistemler, bu sistemlerin bilesenleri, kullanim
alanlari, avantajlari, robotik sistemlerdeki gelismeler, robotik sistemler
mesleginin gelecegi ile yiiksekogretimdeki robotikle ilgili programlarin
incelenmesi gergeklestirilmistir.

Her donemde bazi mesleklerin ortadan kalktigi, bazi yeni mesleklerin
ortaya ¢iktig1, bazi mesleklerin popiiler oldugu, bazi mesleklere olan ilginin
ise azaldigr goriilebilmektedir. Konu, bu ¢aligmanin konusu olan robotik
sistemler agisindan degerlendirildiginde robotik sistemlerin popiilaritesinin
arttig1 sOylenebilir. Robotik sistemler, bugiin yalnizca iiretim bantlarinda
gorev yapan degil; giinliik hayatta da kullanimina sikga rastlanan makinalara
doniigmiistiir. Ornegin, evlerde kullanilan temizlik robotlar1, insan hayatini
kolaylagtiran ve zaman kazandiran 6zellikleri sayesinde bir¢ok kisi tarafindan
tercih edilmektedir.

Kullanim alani yalnizca evlerdeki bazi iglemlerin gergeklestirilmesinden
ibaret olmayan robotik sistemler, genis kullanim alanina sahiptir. Bugiin
itibariyle endiistride, saglikta, uzay arastirmalarinda ve askeri islemlerde
kullaniliyor olsa da gelecekte robotik sistemlerin daha da yayginlasacagini
soylemek miimkiindiir.

Robotik sistemlerin iiretimde verimlilik, {retkenlik ve kaliteyi
arttirmalari; insan saglhgi ve hayatinin tehlikeye atacak durumlarda
kullanilabilme potansiyelleri; birden fazla isi yapacak sekilde tasarlanmalari
ve programlanabilmeleri; insana olan ihtiyacin ortadan kalkmasini saglayacak
nitelikte olmalar1 ve bunun da maliyetlerin diistiriilmesini saglamasi gibi
dogrudan veya dolayli ¢esitli avantajlar1 bulunmaktadir.

Gerekmalzemekalitesi gerekse de yapayzekaalanindayaganacak gelismeler,
beraberinde robotik sistemlerin de geligmesini saglayacak etkenlerdendir.
Robotlarin  derin = 6grenme  ve makine o6grenmesi algoritmalarini
kullanmalarinin yani sira daha hassas ekipmanlarla donatilmalari, gevresiyle
uyumlu robotlarin ortaya ¢ikmasina katki saglayabilir. Ayrica; robotlarin
dogal dil igleme tekniklerini kullanmalari, insan-robot etkilegiminin seviyesini
belirlemesi ve robotlarin insan benzeri davranislar sergileyebilen goriiniime
kavugmasi agisindan onemlidir.

Robotik sistemler, tiretimde agirlikli olarak stirekli tekrarlayan islemlerde
kullanilsalar da hentiz biitiin iglemleri tek bagina yapacak diizeyde degillerdir.
Bu sebeple en azindan belirli bir zaman robotlarin insanlarla birlikte
caligmast gerektigi soylenebilir. Ancak, robotik sistemlerin kabiliyetleri ve
karar verme yetenekleri gelistiginde durum farklilasabilir. Oyle oldugunda
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ise robot miihendisi, robotik teknisyeni, robotik egitmeni, robotik uzmant,
robotik etik uzmani mesleklerinin yaninda su andan ongoriilemeyen yeni
mesleklerin ortaya ¢tkmast muhtemeldir.

Yiiksekogretimde lisans diizeyinde Robotik ve Otonom Sistemleri
Miihendisligi, 6n lisans diizeyinde ise Robotik ve Yapay Zeka programlari
bulunmaktadir. Adi 2024 yilinda degisen ve Istanbul Teknik Universitesi’nde
taaliyet gosteren Robotik ve Otonom Sistemleri Miihendisligi programinda
Tiirk¢e ve Ingilizce egitim verilmektedir. 2024 yiinda kurulan ve 6
farkli tiniversitede Ogrenci kabulii yapan 6n lisans diizeyindeki Robotik
ve Yapay Zeka programinda ise yalnizca Tiirk¢e olarak egitim-6gretim
yuriitiilmektedir. Lisans ve 6n lisans diizeyindeki tiim programlarin doluluk
orani %100°diir. Bu bilgiler 15181nda, robotik programlarinin agilmasi veya
mevcutlarin revize edilmesi yoniinde bir trend oldugu; tiniversite adaylarinin
robotik programlarina olan ilgisinin yiiksek oldugu ifade edilebilir.
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